
Serie LECSA/LECSB – Controlador de servomotor AC1022

A
ctuadores 

Eléctricos

Controlador de servomotor AC
(Modelo de entrada de pulsos)
Serie LECSA/LECSB

Forma de pedido

Serie LECSA
Modelo incremental

Serie LECSB
Modelo absoluto

LECS 1A S1
Tipo de controlador

Tipo de motor

Tensión de alimentación

S1
S3
S4
S5
S7
S8

Tipo
Servomotor AC (S2)
Servomotor AC (S3)
Servomotor AC (S4)
Servomotor AC (S6)
Servomotor AC (S7)
Servomotor AC (S8)

Capacidad
100 W
200 W
400 W
100 W
200 W
400 W

Encoder

Incremental

Absoluto

Símbolo

Seleccione el tipo de controlador y el motor compatible a partir de las combinaciones
de la siguiente tabla.

LECSA1-S1
LECSA1-S3
LECSA2-S1
LECSA2-S3
LECSA2-S4
LECSB1-S5
LECSB1-S7
LECSB2-S5
LECSB2-S7
LECSB2-S8

Tipo de controlador Tipo de motor

Modelo de entrada
de pulsos

Modelo de entrada
de pulsos

Servomotor AC (S2)
Servomotor AC (S3)
Servomotor AC (S2)
Servomotor AC (S3)
Servomotor AC (S4)
Servomotor AC (S6)
Servomotor AC (S7)
Servomotor AC (S6)
Servomotor AC (S7)
Servomotor AC (S8)

Tensión de alimentación

100 a 120 VAC
50/60 Hz

200 a 230 VAC
50/60 Hz

100 a 120 VAC
50/60 Hz

200 a 230 VAC
50/60 Hz

Ref. del controlador

A

B Modelo de entrada de pulsos
(Para absoluto encoder)

Modelo de entrada de pulsos
(Para encoder incremental)

1
2

100 a 120 VAC, 50/60 Hz
200 a 230 VAC, 50/60 Hz

Lista de referencias

Características técnicas

1.5 2.4

Modelo LECSA1-S1 LECSA1-S3 LECSA2-S1 LECSA2-S3 LECSA2-S4
Capacidad del motor compatible [W]

Encoder compatible

Tensión de alimentación [V]
Rango de tensión admisible [V]
Tensión nominal [A]
Tensión de alimentación de control [V]
Rango de tensión admisible para tensión de alimentación de control [V]
Tensión nominal [A]

Rango de ajuste de la anchura de finalización de posicionado [impulso]
Error excesivo
Límite de par
Comunicación

Entrada en paralelo
Salida en paralelo
Frecuencia máx. de pulsos de entrada [pps]

Rango de temperatura de trabajo [ºC]
Rango de humedad de trabajo [% HR]
Rango de temperatura de almacenamiento [ºC]
Rango de humedad de almacenamiento [% HR]
Resistencia al aislamiento [MΩ]
Peso [g]

Función

100 200 100 400200

3.0 5.0

Monofásica 100 a 120 VAC (50/60 Hz)
Monofásica 85 a 132 VAC

24 VDC
21.6 a 26.4 VDC

0.5
6 entradas
4 salidas

1 M (con receptor diferencial), 200 k (con colector abierto)
0 a ±65535 (Unidad de comandos de pulsos)

±3 giros
Ajuste de parámetros
Comunicación USB

0 a 40 (sin congelación)
90 o menos (sin condensación)

–20 a 65 (sin congelación)
90 o menos (sin condensación)

Entre carcasa y SG: 10 (500 VDC)

4.5

600 700

Monofásica 200 a 230 VAC (50/60 Hz)
Monofásica 170 a 253 VAC

Encoder incremental de 17 bits
(Resolución: 131072 p/rev)

Programación y productos relacionados

• Configurador MR (software de configuración) -   
  Contacte con SMC para más información.

Serie LEJ - Actuadores eléctricos (modelo deslizante de alta rigidez) - página 914
Serie LEF - Actuadores eléctricos (modelo deslizante) - página 927
Serie LEY - Actuadores eléctricos (modelo con vástago) - página 943

Recomendación de producto

(Para encoder 
incremental)

(Para encoder 
absoluto)

Alimentación 
principal

Alimentación 
de control

https://rodavigo.net/es/c/neumatica/accesorios/f/smc
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Controlador de servomotor AC – Serie LECSA/LECSB 1023

Para más opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catálogos específicos o nuestra información online. 
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Características técnicas

3.0 5.0 0.9 2.61.5

Modelo LECSB1-S5 LECSB1-S7 LECSB2-S5 LECSB2-S7 LECSB2-S8
Capacidad del motor compatible [W]

Encoder compatible

Tensión de alimentación [V]

Rango de tensión admisible [V]

Tensión nominal [A]
Tensión de alimentación de control [V]
Rango de tensión admisible para tensión de alimentación de control [V]
Tensión nominal [A]

Rango de ajuste de la anchura de finalización de posicionado [impulso]
Error excesivo
Límite de par
Comunicación

Entrada en paralelo
Salida en paralelo
Frecuencia máx. de pulsos de entrada [pps]

Rango de temperatura de trabajo [ºC]
Rango de humedad de trabajo [% HR]
Rango de temperatura de almacenamiento [ºC]
Rango de humedad de almacenamiento [% HR]
Resistencia al aislamiento [MΩ]
Peso [g]

Función

100 200 100 400200

Monofásica 100 a 120 VAC (50/60 Hz)

Monofásica 85 a 132 VAC 

10 entradas
6 salidas

1 M (con receptor diferencial), 200 k (con colector abierto)
0 a ±10000 (Unidad de comandos de pulsos)

±3 giros
Configuración de parámetros o configuración de entrada analógica externa (0 a 10 VDC)

Comunicación USB, comunicación RS422∗1

0 a 40 (sin congelación)
90 o menos (sin condensación)

–20 a 65 (sin congelación)
90 o menos (sin condensación)

Entre carcasa y SG: 10 (500 VDC)

Monofásica 100 a 120 VAC (50/60 Hz) 
Monofásica 85 a 132 VAC 

0.4

Monofásica 200 a 230 VAC (50/60 Hz) 
Monofásica 170 a 253 VAC

0.2

1000800

Trifásica 200 a 230 VAC (50/60 Hz)
Monofásica 200 a 230 VAC (50/60 Hz)

Trifásica 170 a 253 VAC
Monofásica 170 a 253 VAC

Encoder absoluto de 18 bits
(Resolución: 262144 p/rev)

∗1 La comunicación USB y la comunicación RS422 no se pueden realizar al mismo tiempo.

Dimensiones
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LECSA�-S4

LECSB�

6
5.5

5 5

13
0

12
0

40135 2 x ø6 orificio de montaje
(Grosor de la superficie del cojinete 5)

∗1 Batería incluida.
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Alimentación 
principal

Alimentación 
de control
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Serie LECSA/LECSB – Controlador de servomotor AC1024

A
ctuadores 

Eléctricos

Opciones

Cable de motor, cable de bloqueo, cable de encoder

Conector E/S

LE-CSM-��: Cable del motor

LE-CSB-��: Cable de bloqueo

LE-CSE-��: Cable de encoder

LE-CSNA

Tipo de cable

Cables contenidos
M
B
E

Cable del motor
Cable de bloqueo
Cable de encoder

Tipo de motor
S Servomotor AC

S
R

Cable estándar
Cable robótico

Dirección del conector
A
B

Lado del eje
Lado del eje contador

Longitud de cable (L) [m]
2
5
A

2
5
10

SNA
SNB

Conector E/S (LECSA�)
Conector E/S (LECSB�)

Tipo de controlador

(1
3.

7)

(30) L
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(1
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L
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LE CS M S 5 A

LE C SNA

39

37
.2
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