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1022 Serie LECSA/LECSB - Controlador de servomotor AC ZS\NC
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Controlador de servomotor AC
(Modelo de entrada de pulsos)
Serie LECSA/LECSB

| Forma de pedido

LECS -

Tipo de controlador

Modelo de entrada de pulsos Tipo de motor )
A : Modelo incremental  Model |
(Para encoder incremental) Simbolo Tipo Capacidad| _ Encoder odelo incrementa odelo absoluto
B Modelo de entrada de pulsos S1 Servomotor AC (S2) | 100 W Serie LECSA Serie LECSB
(Para absoluto encoder) S3 | Servomotor AC (S3) | 200W | Incremental

S4 | Servomotor AC (S4) | 400 W
S5 | Servomotor AC (S6) | 100 W
S7 | Servomotor AC (S7) | 200 W Absoluto
100 a 120 VAC, 50/60 Hz S8 | Servomotor AC (S8) | 400 W

Tension de alimentacion e

=

2 | 200 a 230 VAC, 50/60 Hz
.ista de referencias 'ecomendacién de producto
Seleccione el tipo de controlador y el motor compatible a partir de las combinaciones
de la siguiente tabla. \/ oz n
- - — - — ‘ Programacion y productos relacionados
Ref. del controlador| Tipo de controlador| Tipo de motor |Tensién de alimentacion
LECSA1-S1 Servomotor AC (S2) 100 a 120 VAC - Configurador MR (software de configuracion) -
LECSA1-S3 | Modelo de entrada | Servomotor AC (S3) 50/60 Hz Contacte con SMC para mas informacion.
LECSA2-S1 de pulsos Servomotor AC (S2) Serie LEJ - Actuadores elécricos (modelo deslizante de ala rigidez) - pagina 914
———————— (Paraencoder 200 a 230 VAC . .y A A
LECSA2-S3 incremental) Servomotor AC (S3) 50/60 Hz 2er!e LEF - Actuadores elgctn_cos (modelo desllzgnte) - pagina 927
LECSA2-S4 Servomotor AC (S4) erie LEY - Actuadores eléctricos (modelo con vastago) - pagina 943
LECSB1-S5 Servomotor AC (S6) 100 a 120 VAC
LECSB1-57 | Modelode entrada | seryomotor AC (57) 50/60 Hz
LECSB2-55 (Padr‘:l ‘;‘:]'jgjer SenomoorAC(SS) [
LECSB2-S7 absoluto) Servomotor AC (S7) 50/60 Hz
LECSB2-S8 Servomotor AC (S8)
.aracteristicas técnicas
Modelo LECSA1-81 LECSA1-S3 LECSA2-S1 LECSA2-S3 | LECSA2-54
Capacidad del motor compatible [W] 100 200 100 200 400
Encoder compatible Encoder inglremental de 17 bits
(Resolucién: 131072 p/rev)
] . | Tension de alimentacion [V] Monofasica 100 a 120 VAC (50/60 Hz) Monofasica 200 a 230 VAC (50/60 Hz)
Allmentacion| Rango de tension admisible [V] Monofésica 85 a 132 VAC Monofasica 170 a 253 VAC
PP [Tension nominal [A] 3.0 | 5.0 15 | 2.4 | 45
Alimentacion Tension de alimentacion de control [V] 24 VDC
de control | R&Ng0 de tension admisible para tension de alimentacion de control [V] 21.6 a 26.4 VDC
Tensién nominal [A] 0.5
Entrada en paralelo 6 entradas
Salida en paralelo 4 salidas
Frecuencia max. de pulsos de entrada [pps] 1 M (con receptor diferencial), 200 k (con colector abierto)
Rango de ajuste de la anchura de finalizacion de posicionado [impulso] 0 a +65535 (Unidad de comandos de pulsos)
" Error excesivo +3 giros
Funcién —— - .
Limite de par Ajuste de parametros
Comunicacién Comunicacién USB
Rango de temperatura de trabajo [°C] 0 a 40 (sin congelacion)
Rango de humedad de trabajo [% HR] 90 0 menos (sin condensacion)
Rango de temperatura de almacenamiento [°C] -20 a 65 (sin congelacion)
Rango de humedad de almacenamiento [% HR] 90 0 menos (sin condensacioén)
Resistencia al aislamiento [MQ] Entre carcasa y SG: 10 (500 VDC)
Peso [g] 600 700




Servicio de

aracteristicas técnicas

Modelo LECSB1-S5 | LECSB1-S7 | LECSB2-S5 LECSB2-S7 | LECSB2-S8
Capacidad del motor compatible [W] 100 200 100 200 400
Encoder absoluto de 18 bits

Encoder compatible

(Resolucién: 262144 p/rev)

Tension de alimentacion [V]

Monofésica 100 a 120 VAC (50/60 Hz)

Trifasica 200 a 230 VAC (50/60 Hz)
Monofasica 200 a 230 VAC (50/60 Hz)

Alimentacion

principal | Rango de tension admisible [V]

Monofasica 85 a 132 VAC

Trifasica 170 a 253 VAC
Monofasica 170 a 253 VAC

Tension nominal [A]

3.0 |

5.0

0.9 15 | 2.6

Tension de alimentacion de control [V]

Monofasica 100 a 120 VAC (50/60 Hz)

Monofasica 200 a 230 VAC (50/60 Hz)

Alimentacion Rango de tension admisible para tension de alimentacion de control [V]

Monofasica 85

a 132 VAC

Monoféasica 170 a 253 VAC

de control

Tension nominal [A]

0.4

0.2

Entrada en paralelo

10 entradas

Salida en paralelo

6 salidas

Frecuencia max. de pulsos de entrada [pps]

1 M (con receptor diferencial), 200 k (con colector abierto)
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Rango de ajuste de la anchura de finalizacion de posicionado [impulso]

0 a +10000 (Unidad de comandos de pulsos)
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Error excesivo

+3 giros

Funcion
Limite de par

Configuracién de parametros o configuracion de entrada analégica externa (0 a 10 VDC)

Comunicacién

Comunicacion USB, comunicacion RS422+1

Rango de temperatura de trabajo [°C]

0 a 40 (sin congelacion)

Rango de humedad de trabajo [% HR]

90 0 menos (sin condensacion)

Rango de temperatura de almacenamiento [°C]

-20 a 65 (sin congelacion)

Rango de humedad de almacenamiento [% HR]

90 0 menos (sin condensacioén)

Resistencia al aislamiento [MQ]

Entre carcasa y SG: 10 (500 VDC)

Peso [g] 800 1000
*1 La comunicacién USB y la comunicacion RS422 no se pueden realizar al mismo tiempo.
.imensiones
LECSALI
135 2 x 06 orificio de montaje 40 2 x 06 50
|‘ (Grosor de la superficie del cojinete 5) ggfri]?;?ede
=L 1 1
HH”"H 2)0000000000000
= CNP1 CNP1
| CNP1
CNP2 CNP2
(=] o (=] o
g o g g
o CN1 CNA1
[ CN3 ( i ’ i
—
TS oo s
E =]
(e} w0
55
LECSA-S4
LECS BD 26 orificio de montaje 40
135 (170: LECSBL-S8) (Grosor de la superficie B
| del cojinete 4)
= —_ ©
P LY b
CNP1 N6
T gL
[ o
4 CNP2 | -
8 cnt 2| 8
””“” CNP3
7 CN2
= i
[l ||]:|” [l] CN4
Sl ©
Bateria1 I
—! =1 Bateria incluida.

L.!I g Para mds opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacién online.
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Servicio

-ciones

Cable de motor, cable de bloqueo, cable de encoder

LE —-CS[M|-[S][5][A]

Tipo de motor Direccion del conector

S | Servomotor AC A Lado del eje
B | Lado del eje contador

Cables contenidos Longitud de cable (L) [m]
M Cable del motor 2 2
m2 B | Cable de blogueo 5 5
€ E | Cable de encoder A 10
-3
g9
8 D ® Tipo de cable

S Cable estandar
R Cable robético

LE-CSM-II: Cable del motor
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LE-CSB-LII: Cable de bloqueo
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LE-CSE-1: Cable de encoder
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Conector E/S

LE —C[SNA

Tipo de controlador
SNA | Conector E/S (LECSAD)
SNB | Conector E/S (LECSBLD)

LE-CSNA LE-CSNB
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